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Experimentelle Methoden der Fahrzeugtechnik

Integration von Lidarsensorik auf dem
Versuchstrager Opel Astra
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* Permanente Integration des
LiDAR-Sensors ins Fahrzeug
unter Einhaltung der StVZO

e Verbau der benétigten
Messtechnik ins Fahrzeug
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Messversuch & Auswertung

Testing

e Messversuche auf dem Campus der Ohm mit Abstands-
und Winkelvariation

* Verwendung verschiedener Messobjekte auch mit
Einbringung von Storeinfliissen

Programmierung / Software
* Datenverarbeitung & Visualisierung mit Matlab
e Neigungskorrektur & Data Merging

e Parametrisierung von Denoise, Downsampling, Ground
Segmentation, Clustering als Matlabprogramm (fur
Einzelframes) und als Funktion fiir den Lidar Viewer

e Erstellung von Bounding Boxes
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