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Objekterkennung

* Objekterkennung mit dem Netzwerk ,tiny-yolov4-coco”
uber Matlab Simulink

* Labeln von eigenen Daten mit Matlab ,imagelLabeler”
(alternativ: Videos mit ,videoLabeler®)

* Erkennung von weiteren Objekten wie z.B. Autos auch
moglich

Bildsegmentierung
* Bildsegmentierung mit dem Netzwerk , Grad-CAM* Bicyclist
trainiert auf dem ,CAMVid“ Datensatz der Universitat Pedestrian
von Camebridge Uber Matlab Simulink Car
* Erweiterung ist die Videosegmentierung die das Video Fence
als einzelne Frames(-2> Bilder) zwischenspeichert und SignSymbol
die Bilder auswertet Tree
 Die ausgewerteten Bilder werden wieder zu einem Pavement
Video zusammengefugt Road
* Videosegmentierung bendtigt hohere Rechenleistung Fole
Building
Sky
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