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Kamerabasierte Fahrspurerkennung
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* Fahrzeugintegration der
Stromversorgung, des
Raspberry Pi sowie der Kamera

* Verkabelung der Komponenten

* Vergleich von verschiedenen
Kameratypen

e Ansteuerung der Lenkung und
des Motors liber Matlab &
Simulink

Bildauswertung via Matlab

Spurdetektion

* Umwandlung des Kamerabildes in Birds-Eye-View
* Umwandlung in ein Schwarz-Weil3-Bild

» Detektion der Fahrspurbegrenzungen

* Extraktion der erkannten Pixel der Fahrspur-
begrenzungen und Wandlung in xy-Koordinaten

Generieren der Soll-Fahrlinie
* Curve fitting auf Fahrspurbegrenzungen im Nahfeld
* Ortsdiskretisierung der erzeugten Polynome

* Curve fitting auf diskrete Werte der beiden
Fahrspurbegrenzungen

* Ortsdiskretisierung der Soll-Fahrlinie zur Darstellung

Kontakt:

Prof. Dr.-Ing. Christina Singer

Technische Hochschule Niirnberg Georg Simon Ohm
Fakultat Maschinenbau und Versorgungstechnik
KeRlerplatz 12, 90489 Niirnberg

E-Mail: christina.singer@th-nuernberg.de



