Abschlussarbeit: Reinforcement Learning
basierte Regelung in Python

Sie interessieren sich fiir elektrische An-
triebe in der Industrie oder Elektromobi-
litdt und sind fiir die Arbeit an einem For-
schungsinstitut zu begeistern? Dann sind
Sie hier genau richtig!

Im Rahmen Ihrer Abschlussarbeit in ei-
nem ingenieurtechnischen Studiengang rea-
lisieren Sie eigenstédndig eine Reinforce-
ment Learning basierte Regelung fiir perma-
nenterregte Synchronmaschinen (PMSM)
in Python. Die Abschlussarbeit kann als
Bachelor- oder Masterarbeit bearbeitet wer-
den.

Durch Thre Abschlussarbeit lernen Sie ein
innovatives Institut und die Arbeit in For-
schungsprojekten kennen, was Thnen gute
Chancen auf einen vergiiteten Forschungs-
master (MAPR) oder den ersten Schritt zu
einer Promotion ermoglicht.

Schwerpunkte:

o Literaturrecherche

e Umsetzung in Python

o Experimentelle Validierung
Anforderungen:

e Selbststindiges Arbeiten und Losen

von Problemen

e Motivation zum wissenschaftlichen
Arbeiten

o Vorteilhaft sind folgende Kenntnisse:

— Grundkenntnisse zu elektrischen
Maschinen

— Grundkenntnisse zu Reinforce-
ment Learning

— Kenntnisse in den Programmier-
sprachen Python und C
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Abb. 1: Stromregelkreis einer PMSM

Das Institut ELSYS bietet:

o Interessante Téatigkeit zu Zukunfts-
(elektrische  Antriebe,
E-Mobilitdt, erneuerbare Energien,

themen

kiinstliche Intelligenz)

e Einblick in aktuelle Forschungsthe-
men durch offentlich geférderte Pro-
jekte

o Aktive Betreuung und hochwertige
Laborausstattung

e Mitarbeit in Open Source Projekten
(optional)

e Kontakt zu Industriepartnern
(Grofunternehmen, KMU & Start-
ups: z. B. Porsche, Siemens, Fendt,
Vitesco, Kiibrich, Afag, DHG, Zohm
Control)

Ansprechpartner:

Institut ELSYS

M.Sc. Lara Broghammer
lara.broghammer@th-nuernberg.de
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