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Robotik, Wissensmanagement, Softsensorik: Wir automatisieren Automatisierung!

Tristan Strattner [ tristan.strattner@th-nuernberg.de & +49 (0)911 5880 - 3141

Was ist eigentlich KI? Automatisierungstechnik am NCT

Kunstiliche Intelligenz (KI) ist heutzutage allgegenwartig: Ob im - .y P S -
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bekannten Losungen und wird beispielsweise bei SPAM-Filtern o l ‘ .. \
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Abb. 2: KI-Lernparadigmen und unsere Projekte
Maschinelles Lernen Unsere Forschung konzentriert sich darauf Kl in Schltsselbereichen der Automatisierungstechnik
einzusetzen. Gleichzeitig engagieren wir uns aktiv im Wissens- und Technologietransfer zur

Unterstltzung von Unternehmen jeder Grol3e. Hierbei Nutzen wir modernste Methoden der KI

unter anderem in folgenden Bereichen:

Neuronale Netze * Robotik: Selbstlernende Roboter, die sich an dynamische Umgebungen anpassen und kom-
plexe Aufgaben autonom ausfuhren konnen. Durch die Integration von fortschrittlichen Kil-
Algorithmen und Sensortechnologien ist es unser Ziel, Roboter zu schaffen, die sich kontinu-

Deep Learning ierlich verbessern und sich an neue Anforderungen anpassen kdnnen.

» Wissensmanagement: Kl-gestltzte Systeme, die betriebliches Wissen sichern und zuganglich
machen. Mittels Kl soll eine intelligente Wissensdatenbank aufgebaut werden, die das oft
unstrukturierte Wissen aus Handbuchern, Wartungsprotokollen und Prozessdaten extrahiert
und dialogfahig macht. So wird Expertenwissen gesichert und fur jeden Mitarbeiter jederzeit
abrufbar.

+ Softsensorik: Intelligente Prozessuberwachung und -optimierung in Echtzeit. Durch die
Integration von Kl soll der Ausfall von Komponenten vorhergesasgt werden und im Falle
eines Ausfalles echtzeitfahig Alternativen zum weiteren Betrieb der Anlage bis zur nachsten
geplanten Wartung moglich sein.

Abb. 1: KI-Lernparadigmen und unsere Projekte
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Abbildung 1 zeigt, wie sich diese Lernansatze in die methodische (
Struktur der Kl einordnen: Kunstliche Intelligenz umfasst das Ma-
schinelle Lernen, das wiederum Neuronale Netze einschliel3t. Das
Deep Learning bildet einen spezialisierten Teilbereich davon und
hatviele der heutigen Fortschritte moderner Kl ermoglicht - etwa in
der Sprach-, Bild- und Entscheidungsverarbeitung - und wird auch
in unseren Projekten gezielt eingesetzt.

Fur weitere Infos zu unserer Einrichtung,
Projekten unseres Teams und Kompetenzen
sowie moglichen Abschlussarbeiten:

www.th-nuernberg.de/nct-aut
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