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Abschlussarbeit: Geberlose Regelung von
permanenterregten Synchronmaschinen

Eine weit verbreiteter Ansatz um perma-
nenterregte Synchronmaschinen (PMSM)
anzutreiben ist die klassische feldorientierte
Regelung (FOC). Hierfiir werden die in
Abbildung 1 dargestellten Komponenten
der Drehgeber
zur Winkelmessung ist hierbei ein un-

benotigt. Insbesondere
erwiinschtes Bauteil, da er einerseits die
Fehleranfalligkeit des Antriebsstranges
erhoht und andererseits ein zusétzlicher
Kostentreiber ist. Um somit die Ausfall-
sicherheit zu erhohen und gleichzeitig die
Kosten zu reduzieren, soll im Rahmen
oder Masterarbeit eine
geberlose Regelung entwickelt werden. Ziel

einer Bachelor-

ist es, auf die Winkelmessung durch einen
Geber zu verzichten und stattdessen den
Rotorlagewinkel {iber andere elektrische
Groéflen zu schétzen.

Schwerpunkte:
e Recherche und Modellbildung

o Simulation in Matlab/Simulink
e Embedded Implementierung
o Experimentelle Verifikation im Labor
Anforderungen:
 Interesse und eigenverantwortliche Ar-
beitsweise
« Vorteilhaft sind folgende Kenntnisse:

— Grundkenntnisse zu elektrischen
Maschinen

— Erfahrungen mit Matlab

— Erfahrungen mit Mikroprozesso-
ren und C-Programmierung

Schalt- Uy
signale

Strom- wr —
; . -+ Modulator——
¢ regler uy u

i

Wechsel-
richter

19 . . .
iy i) e

Abb. 1: Aufbau einer FOC fiir eine PMSM

Das Institut ELSYS bietet:

o Interessante Tétigkeit zu Zukunfts-
(elektrische  Antriebe,
E-Mobilitdt, erneuerbare Energien,
kiinstliche Intelligenz)

themen

e Einblick in aktuelle Forschungsthe-
men durch offentlich geférderte Pro-
jekte

e Aktive Betreuung und hochwertige
Laborausstattung

o Mitarbeit in Open Source Projekten
(optional)

e Finanzielle Unterstiitzung durch kom-
binierte HiWi-Tatigkeit

o Kontakt =zu Industriepartnern
(GroBunternehmen, KMU & Start-
ups: z. B. Porsche, Siemens, Fendt,
Vitesco, Kiibrich, Afag, DHG, Zohm
Control)
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